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ReVXPeQ:  
 
El desarrollo de chips GNSS de bajo costo ha generado una revoluciyn en los servicios 
basados en posicionamiento, navegaciyn y sincronizaciyn lo que ha generado un mercado 
emergente para el uso y explotaciyn de servicios de millones de usuarios que dependen de 
aplicaciones basadas en localizaciyn. Inicialmente los ~nicos dispositivos espectficos 
capaces de brindar precisiones de nivel centtmetro o incluso milimétrico eran los equipos 
geodésicos que debido a la calidad de construcciyn y de la protecciyn contra interferencias 
evitan el deterioro de la sexal satelital recibida, a la fecha la mayorta de los teléfonos 
inteligentes incorpora en su arquitectura un chip GNSS, sin embargo el acceso al raw data 
era inaccesible y desde el anuncio de la liberaciyn y acceso a la informaciyn GNSS el 
desarrollo de técnicas de posicionamiento por parte de los desarrolladores incrementy 
considerablemente.  
 
El sistema operativo Android utiliza las interfaces de programaciyn (API) como herramientas 
de comunicaciyn y colecciyn de protocolos que permiten a los usuarios acceder a las 
funcionalidades del sistema, en el caso de GNSS, las API¶s permiten extraer datos de reloj, 
observables y efemérides localizadas dentro de la API Android.location. Esta herramienta se 
encuentra disponible al igual que el cydigo fuente para la extracciyn y conversiyn directa de 
los datos brutos a formato RTCM o Rinex. Se debe considerar que sylo algunos dispositivos 
tienen la capacidad de proveer los datos de navegaciyn, todo depende de la arquitectura del 
chip GNSS y de la antena si soportan L1, L1/L2 y multiconstelaciyn.  
 
La correcciyn de errores sobre la sexal de GNSS es primordial para incrementar el grado de 
precisiyn en la posiciyn final, trabajos precedentes han demostrado que la implementaciyn 
de algoritmos donde combinan las observaciones de GNSS permite eliminar errores 
comunes. Para alcanzar posicionamiento de alta precisiyn en teléfonos inteligente o 
sensores de bajo coste, la técnica de posicionamiento preciso (PPP) brinda soluciones de 
posicionamiento con precisiyn centimétrica utilizando todas las constelaciones GNSS 
disponibles, combinando yrbitas y relojes precisos de los satélites en conjunto con 
observables no diferenciados, de doble frecuencia, pseudo rango y fase portadora sin la 
necesidad de una estaciyn base. 
 
Se plantea una propuesta que abarque el estudio y análisis de la técnica de PPP y la 
creaciyn de algoritmos que incremente la precisiyn de posicionamiento utilizando teléfonos 
inteligentes y sensores de bajo coste con herramientas y APIs de extracciyn de datos GNSS 
para el procesamiento de la informaciyn.  
 
MedLRV dLVSRQLbOeV: API, Teléfonos inteligentes, sensores de bajo coste, Programas de 
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